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会津大学 ロボット技術開発支援事業

大型屋外災害対応
ロボット 援竜 アイ
ザック、テムザック

小型災害対応ロボット
アイザック

空中観測用ロボット
自律研、会津ラボ

空中観測用ロボット(有線）
自律研、会津ラボ

地上観測用ロボット
メディアドライブ

研修用教材・ロボット
Kobuki, EV3, …

駆動系 センサー系 操作系

無線通信系

制御系

画像処理有線通信系 表示系

シミュレータ

研究機関等

クラウド

知的画像処理ソフト
ウェア
2DCDP,…

ロボット開発

大学・高専等
再利用・高品質
産総研OpenRTM-
aistによる標準化

ソフトウェア部品(RTC) FSK、東日本計算センター

県内企業等

イノベーションコースト
浜通りとの連携

ロボットソフトウェア

ソフトウェア・ライブラリーふくしま

ソフトウェア

会津大学
先端ICTラボ
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会津大学 ロボット技術開発事業

大型屋外災害対応ロボット

小型災害対応
ロボット

空中観測用ロボット

地上観測用ロボット

援竜

ドローンネット

ゴローン

参加企業：7社
技術者：約50人
研究者：10人

クローラー

インターネット・オブ・ロボット
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